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Smart AI Cam國產IC開發套
件之應用案例設計與實作

AI人臉追踨器



開發套件介紹

 HUB 8735
◦ HUB 8735適合開發各式的感測器或物聯網應用的開發板。
它上面的介面有Wifi, Bluetooth，GPIO, I2C, UART, SPI, 
PWM, ADC，這些介面可以接一些電子元件像是LED燈、開
關、壓力計、溫濕度感測器、PM2.5粉塵感測器等等。這些
資料可以由內建的Wifi上傳到雲端，搭配手機的App實現物
聯網的實作。



開發套件介紹

 HUB 8735腳位圖



開發套件介紹
功能 描述

處理器 RTL8735B AIOT國產晶片

影像輸入 Full HD 1080P CMOS感測器

語音輸入 內建數位麥克風

儲存裝置 支援SD記憶卡

無線支援
Wi-Fi 2.4 GHz / 5 GHz

Bluetooth BLE 4.2

無線影像串流

影像壓縮 H.264/265

AI處理 提供多種pre-trained AI models

UART介面 提供UART串接多種控制平台，如Arduino等

USB介面 USB影像輸出，USB Storage

I/O擴充板 依照開發者需求擴充功能
1.Speaker 語音輸出
2.IMU Sensor

3.擴充溫度、溼度、震動 Sensor。



開發套件

 HUB 8735 x 1

 MG996R馬達(180度) x 1

 L型鐵片 x 1

 USB TO TTL(CH340) x 1 或

HUB 8735 I/O board x 1

杜邦線 或 USB TYPE C Cable



開發套件



開發環境建置

 Arduino IDE 1.8.19之後版本





案例介紹

目的：

◦ 自動追蹤人臉並旋轉鏡頭將其位置中在串
流影像中央。

功能：

◦ AI 人臉辨識及註冊。

◦ 馬達驅動平台旋轉



案例實作流程/步驟

1. 將HUB 8735 與馬達 MG996R做透過L型鐵片做連接。

2. 將MG996R的電源、GND去接HUB8735 5V跟GND，PWM控

制接在F7。

3. 將HUB 8735上電，連上指定的WiFi AP。

4. 啟動RTSP看影像。

5. 透過UART console去註冊人臉(REG=XXX)。

6. 透過UART console去設定追蹤目標(TRACKING=XXX)



程式邏輯說明

 獲取人臉座標

 計算人臉大小比例

 計算人與鏡頭間的距離

 設定需鎖定的影像畫面範圍

 鎖定人臉目標



程式邏輯說明

獲取人臉座標
從AI人臉辨識案例中，抓到我們需要的人臉座標參
考值 xmin, xmax, ymin, ymax。



程式邏輯說明

計算人臉大小比例
 從人臉座標參考值推算人臉pixel與馬達轉動1度
所移動的pixel量的比例。

 臉部比例越小，pixel移動量也越小。



程式邏輯說明

計算人臉與Camera間的距離：

◦ 以人臉大小跟鏡頭規格推算之間距離。

距離(cm) = F x 人臉長度(cm) / 影像大小(pixel)
先以30cm距離測量21cm的人臉，取得人臉長度為620pixel。

30 = Fx21/620, F = 885.71  (*人臉長度我們以21cm計算)

距離 = 885.71 x 21 / (xmax-xmin)



程式邏輯說明

設定需鎖定的影像畫面範圍
 定義水平畫面中間的範圍(780~1140)，使人臉移動到範圍
外的時候，透過馬達角度變化讓人可以持續顯示在中間。



程式邏輯說明

鎖定人臉目標：
 透過UART指令設定追蹤名稱以避免追蹤到不同
面孔，導致畫面偏移。



成果展示



成果展示(未註冊,紅色框)



成果展示(已註冊,綠色框)



成果展示(已追蹤,白色框)


